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大型停車場之尋車 APP 系統設計 

 
 

摘要 
 

在商用大型停車場中，車主行程結束或購

物完要取回所停的汽車時，可能會忘記車輛之

停放位置。因此，本文設計了一個大型停車場

之智慧尋車系統，透過與無線射頻識別(Radio 
Frequency Identification，RFID)的方式去感應

車子的標籤(RFID Tag)後，將停車座標傳至後

端資料庫。尋車時，本系統定位車主之所在座

標及抓取停車座標，將兩點座標傳送到尋車

App，幫車主導航出尋車路線，這樣可以使車

主順利找到車輛。 

關鍵詞：尋車、導航、定位。 
 

Abstract 
 

In this paper, we designed an intelligent car 
searching system for a large scale parking lot. By 
using radio frequency identification (RFID) to 
sense the car tag (RFID Tag), the parking 
coordinates were transmitted to the back-end 
database. In the car searching, the system locates 
the owner of the coordinates and crawls parking 
coordinates. Then, the coordinates will be sent to 
the car searching App. Therefore, the system 
helps the owner navigate out the search route, so 
that the owner can find a parking vehicle.  
Keywords: Car searching, Navigation, Location.  
 
1. 前言 

 
生活於充滿壓力的社會中，人們有時會因

為工作完或出外遊玩結束後，而忘記將自己的

愛車停放至在何處。在這種情況下，人們往往

都會憑藉著印象地在停車場內尋找，車主該如

何在大型停車場中快速尋找到自己的愛車

呢。本文應用無線射頻識別系統（Radio 
Frequency Identification System，RFID）是一種

非接觸式的自動識別系統，分為被動式和主動

式兩種，由讀取器與電子標籤組合而成，是利

用無線電波傳送識別資料。首先當電子標籤接

近讀取器的磁場範圍時，電子標籤的天線感應

耦合產生了電流而獲得電源，將本身的資料

（卡號）以 RF 型式傳送給讀取器，進而完成

資料傳輸，再將資料顯示於顯示器上[3]，或者

存入資料庫內和藍牙 4.0 技術(藍牙 4.0 的核心

技術規範包括了傳統藍牙技術（例如 Bluetooth 
2.1+EDR）、藍牙 3.0 高速技術（Bluetooth 3.0 
+ High Speed）與最新的藍牙低功耗技術

（Bluetooth low energy）三類，而其中的低功

耗技術便是 4.0 的最大優勢特色，對於在過去

不變的傳輸距離上，過往藍牙的傳輸距離大約

為 10 公尺左右，在藍牙 4.0 規格中的有效傳輸

距離則可明顯提升至最高約 60 公尺左右，藍

牙 4.0 中開發出所謂的單工與雙工模式（Single 
Mode & Dual Mode）[6]。單工模式可應用在一

些需要長時間連結但非持續傳輸資料的裝

置，而雙工模式則適合可能同時需要與電腦或

手機進行傳輸的裝置。透過 RFID Reader 讀取

RFID Tag 的方式[7]，當車主停車時會將車主

的停車座標資料傳送至後端資料庫，當車主要

找尋愛車時，若車主將車輛停放於室外停車

場，則可使用 GPS 定位出車主所在位置，將停

車位置與車主位置傳送到 Google Maps 做尋找

車輛導航路徑規劃；假如不是停放於室外停車

場，而是停放於室內停車場，則使用藍牙定位

車主所在位置，將停車位置及車主位置傳送到

本文所設計的 APP 做尋找車輛導航路徑規

劃，使車主可以依照導航路徑來尋找車輛。 
 

2. 系統架構 
 
本系統使用 Visual Studio 2013、MySQL、

PHP、Android Studio、RFID Reader、Bluetooth、
Arduino 主控板，如圖 1 所示，系統分成 4 個

子功能：分別是註冊系統、讀取系統、室外導

航系統、室內導航系統。Tag 資料透過 RFID
技術傳到 Reader(藍色箭頭)，再將資料傳到

Arduino 主控板[2][5]透過 Visual Studio 程式[1]
傳到 PHP，最後到自己架設的 MySQL[4]資料

庫，而手機透過 PHP 去讀取 MySQL 資料庫(紅
色箭頭)。室內定位座標透過藍牙偵測傳到手機

(綠色箭頭)，而室外透過手機 GPS 定位，再將

座標資料藉由 PHP 傳到 MySQL 資料庫，而手
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機透過 PHP 去讀取 MySQL 資料庫(紫色箭

頭)，透過資料庫資料計算顯示出導航路線。 
 

          圖 1 系統架構圖 

2.1 系統流程 
 

首先給予每位使用者一張 RFID Tag，當使

用者將車輛停放於停車格內時，使用 Tag 靠近

RFID Reader 的磁場範圍內時，RFID Tag 獲得

電源透過 RFID Reader 讀取到 RFID Tag 資料

後，會將車輛座標傳至 Arduino 主控板，在透

過 Visual Studio 程式傳送到 PHP，最後再由

PHP 傳送給 MySQL。而當使用者要尋找車輛

時，需要開啟智慧尋車系統 APP 點選註冊，輸

入帳號、密碼、車牌、Tag 卡號，註冊完後 APP
會透過 PHP 將註冊資料傳至 MySQL，接著登

入 APP 輸入帳號及密碼，此時 APP 會透過 PHP
去 MySQL 比對帳號及密碼資料，要是比對成

功則會登入 APP。登入 APP 後有兩個功能，一

個是室外導航，另一個是室內導航，APP 會跟

根據 MySQL 的座標，來判斷使用者將車輛停

放於室內還是室外，若將車輛停放於室外停車

場，則會使用 GPS 定位出使用者所在座標，定

位完後APP會透過 PHP去MySQL抓取停車座

標，再將兩點座標傳送至 Google Maps，幫使

用者規畫出導航尋車路線；若停放於室內停車

場，則會使用 Bluetooth 模組 HC-05 定位出使

用者所在座標，定位完後 APP 會透過 PHP 去

MySQL 抓取停車座標，再將兩點座標傳送至

本系統所設計的 APP，幫使用者規畫出導航尋

車路線。 
 
3. 系統功能 
 
3.1 註冊系統 
 

如圖 2 所示為註冊系統流程圖，要使用

APP 時，需先點選註冊並輸入使用者帳號、密

碼、車牌、TAG 卡號等資料，再點選註冊完成，

資料將會傳至 MySQL 建立儲存檔案，如圖 3
所示為註冊系統 APP 功能展示圖。  
 
3.2 登入系統 

 
如圖 4 所示為登入系統流程圖，欲想尋車

時，需先登入 APP 輸入帳號及密碼，如圖 5 所

示為註冊系統 APP 功能展示圖。 
 
3.3 RFID 讀取系統 
 

如圖 6 所示為 RFID 讀取系統流程圖，在

停放車輛之後，需先使用 TAG 感應車位 RFID 
Reader，此時 RFID 會將 RFID Reader 所在位
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置的座標傳至 MySQL，以便之後導航使用，

如圖 7 所示，上面有各個使用者註冊的 user 
name、user passwd、car name、UID、address
等資訊可觀看。 
 

 
圖 2 註冊系統流程圖 

 

 
圖 3 註冊系統展示圖 

 

 
圖 4 登入系統流程圖 

 

 
圖 5 登入系統展示圖 
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圖 6 讀取系統流程圖 

 

 
圖 7. 儲存座標展示圖 

 

3.4 室外導航系統 
 

如圖 8 所示為室外導航流程圖，使用者如

欲尋找停放在停車場的車輛，只需開啟 APP，
登入系統後，此時 APP 會透過 PHP 從 MySQL
抓取 RFID Reader 的停車位置座標，並使用

GPS 定位系統，定位出使用者目前所在位置，

再將兩者的座標傳至 Google map ，由 Google 
Maps 導航尋車路線，如圖 9 所示為室外導航

系統功能展示圖。 
 

3.5 室內導航系統 
 

如圖 10 所示為室內導航系統流程圖，使

用者如欲尋找停放在停車場的車輛，只需開啟

APP，登入系統後，此時 APP 會從 MySQL 抓

取 RFID Reader 的停車位置座標，並使用藍牙

技術，定位出使用者目前所在位置，運用兩點

座標規劃尋車現在室內地圖上，如圖 11 所示為

室內導航系統功能展示圖。 
 

 
圖 8 室外導航系統流程圖 
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圖 9 室外導航系統功能展示圖 

 

 

圖 10 室內導航系統流程圖 
 

 
圖 11 室內導航系統功能展示圖 

 
4. 結論 
 

本文中，我們建置一大型停車場之尋車系

統，可以幫助車主導引出尋車路線，使車主回

憶起停放車輛的位置，並可以節省車主在尋車

期間時不必要的時間。 
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